ПЕРЕЧЕНЬ ЭКЗАМЕНАЦИОННЫХ ВОПРОСОВ

ПО ДИСЦИПЛИНЕ

«СИСТЕМЫ АВТОМАТИЗИРОВАННОГО УПРАВЛЕНИЯ ЭЛЕКТРОПРИВОДОМ »

1. Понятие об автоматизированном ЭП. Исторический обзор развития САУ ЭП.

2. Структурная схема автоматизированного ЭП, назначение блоков.

3. Классификация систем автоматизированного управления ЭП.

4. Электромеханические аппараты и устройства управления ЭП.

5. Основные положения ЭП и понятия об управлении ЭП

6. Принципы управления ЭП: функции времени, тока, скорости.

7. Типовые узлы схем включения ДПТ и выведения пусковых резисторов.

8. Типовые узлы схем включения АД и выведения пусковых резисторов.

9. Типовые узлы схем торможения ДПТ.

10. Типовые узлы схем торможения АД.

11. Защита от короткого замыкания и перегрузок в СУ двигателями.

12. Защита от обрыва фазы, поля в СУ двигателями.

13. Защита от перенапряжения на обмотке возбуждения.

14. Нулевая защита ЭП.

15.Специальные виды защиты.

16.Типовые узлы схем управления в функции времени.

17. Типовые узлы схем управления в функции тока.

18.Типовые узлы схем управления в функции скорости.

19. Логические элементы и устройства управления ЭП.

20.Принцип бесконтактного управления.

21.Отличие схем на логических элементах от релейно-контакторных.

22.Узлы схем и схемы управления ЭП с использованием тиристорных переключателей.

23.Принцип построения замкнутых систем управления ЭП.

24.Структуры замкнутых систем, особенности (схема с общим усилителем).

25.Структуры замкнутых систем, особенности (схема с подчиненным регулированием).

26.Элементы и устройства автоматического управления ЭП в замкнутых системах: управляющие и формирующие устройства.

27.Элементы и устройства автоматического управления ЭП в замкнутых системах: датчики и измерительные устройства.

28.САР скорости и момента ЭП с обратными связями по скорости («Преобразователь-Двигатель»).

29.САР скорости и момента ЭП с обратными связями по току («Преобразователь-Двигатель»).

30.САР координат с « отсечкой по току».

31.САР координат с подчиненным регулированием.

32.САР координат «Источник тока  - Двигатель».

33. Замкнутая схема управления асинхронного ЭП, выполненного по системе «Тиристорный регулятор напряжения – двигатель».

34.Замкнутый электрический привод с частотным  управлением асинхронного двигателя.

35.Замкнутая схема импульсного регулирования скорости асинхронного двигателя с помощью резистора в цепи ротора.

36.Структура следящего привода.

37.Следящий электропривод постоянного тока релейного действия.

38.Следящий электропривод переменного тока пропорционального действия.

39.Цифроаналоговый позиционный следящий ЭП постоянного тока.

40.Электропривод с программным управлением.

41.Основные понятия и определения надежности электроприводов.

42.Коэффициентный метод расчета надежности электропривода.

43.Обеспечение надежности ЭП на стадии его проектирования.

44.Повышение надежности ЭП за счет обеспечения его помехозащищенности.

45.Повышение эксплуатационной готовности электроприводов.

46.Замкнутый электропривод с шаговым двигателем.

47.Замкнутые электроприводы с вентильными двигателями.

